TECHNOLOGIE LA CHAINE
MODELISATION & SIMULATION CorreCtion FONCTION N ELLE

Un systéme ou objet automatisé peut étre modélisé avec une chaine
fonctionnelle composée de la chaine d’information et de la chaine d’énergie.

La chaine fonctionnelle est utilisée dans la cOnception et surtout dans
I” amélioration d’un systéme. Elle permet d’avoir une VU e

d’ ensemble surles fonctions d’un systéme et sur les flux d’énergie,
d’information ou de matiére d’ceuvre.

LA CHAINE D’'INFORMATION

La chaine d’information pilote la Chaine d’énergie et comprend les trois fonctions
techniques suivantes : acquérir, traiter et communiquer.

Les informations de nature |0gique ou analogique, circulent & travers
le systéme afin d’obtenir des ordres d’exécution et des comptes
rendus & destination des utilisateurs ou d’autres systémes.
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LA CHAINE D’ENERGIE

La chaine d’énergie comprend les quatre fonctions techniques (blocs) suivantes :
alimenter/stocker, distribuer convertir et transmettre.
Elle recoit des ordres venant de la chaine d’énergie

L énergie peut prendre plusieurs formes (M écanique, électrique, thermique,
chimique...). Elle circule & travers le SYStéme. afin de réaliser des actions sur la matiere
d’oeuvre pour apporter la valeur ajoutée.



accéleration

LA CHAINE TECHNOLOGIE
FONCTIONNELLE MODELISATION & SIMULATION

COMPLETEZ LA CHAINE FONCTIONNELLE DU PANNEAU
SOLAIRE AUTOMATIQUE :

Un panneau solaire automatique, permet de charger des batteries par suivi du
soleil. Un capteur solaire qui mesure l'intensité lumineuse transmet l'information
au microcontrdleur. L'inclinaison du soleil est donc mesurée et une interface de
commande donne un ordre au variateur de commande du moteur.

L'énergie électrique produite par les panneaux photovoltaiques et stockée dans les
batteries est envoyée vers le variateur de commande. Ensuite le moteur convertit
I'énergie électrique en énergie mécanique et entraine des engrenages afin de
modifier l'inclinaison des panneaux photovoltaiques.
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COMPLETEZ LA CHAINE FONCTIONNELLE DU DRONE :

Un dréne embarque de nombreux capteurs : Le gyroscope (3 axes) mesure la stabilité du
dréne. L'accélérometre (3 axes) mesure l'accélération. L'altimétre mesure l'altitude. Le
barometre mesure la pression afin de préciser laltitude. Le magnétomeétre est une
boussole qui indique l'orientation. Toutes les informations sont traitées par une carte de
contrdle (microcontrdleur). L'antenne radio permet la communication avec la
télécommande. Et la caméra enregistre des images.

Le drone stocke et alimente I'énergie électrique avec des batteries au lithium. Puis le
variateur distribue cette énergie électrique par le biais d'un contacteur.

Les moteurs brushless permettent de convertir I'énergie électrique en énergie mécanique.
Enfin, cette énergie mécanique est transmise aux hélices qui permettront de faire voler le
drone.
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